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Podmienky na absolvovanie predmetu

Podmienky na absolvovanie predmetu:
Priebezné hodnotenie: U¢ast na prednaskach a cvi¢eniach najmenej 75%

V pripade individualneho Studijného planu je podmienkou pristUpenia k pisomnej skiske nutna minimalne
50% Ucast na prednaskach a cvic¢eniach a vypracovanie zadani na zvolené témy, a to podl'a zadania
vyucujuceho a odovzdat vypracovaneé zadania do vopred stanoveného terminu.

Zaverec¢né hodnotenie

Zaverecne hodnotenie: test/Ustna skuska
Hodnotenie pozadovanych vedomosti: A: 100 - 92%; B: 91-83%; C: 82 -74%; D: 73-65%; E: 64 - 56% ; FX:
55-0%

Vysledky vzdelavania

Vysledky vzdelavania:

Absolvovanim predmetu Student/Studentka ziska vedomosti:

Student/$tudentka ziska teoretické poznatky o najmodernejsich poznatkoch medicinsko-technickych
zariadeni vyuzivanych v oblasti rehabilitacie v jednotlivych klinickych odboroch. Rozumie teoretickym
zakladom a vychodiskam virtualnej a robotickej rehabilitacie pri jednotlivych diagnozach podla stavu a
charakteru ochorenia v jednotlivych vekovych obdobiach.

Student/$tudentka ziska a rozvinie nasledovné schopnosti:

- aplikovat nadobudnuté teoretické vedomosti z oblasti virtualnej a robotickej rehabilitacie v odbore
Fyzioterapia

- vyuzivat informacie z oblasti virtualnej a robotickej rehabilitacie

« samostatnej tvorivej prace

Student/$tudentka ziska a rozvinie prenositelné zruénosti:

« zruénost aplikovat principy virtualnej a robotickej rehabilitacie do realizacnej roviny

- orientacie v koncepcii virtualnej a robotickej rehabilitacie v odbore Fyzioterapia

« zhodnotit, korigovat a aktualne modifikovat vybrany postup

- reflektovat na vztah prepojenia odboru Fyzioterapie a vyuzitia virtualnej a robotickej rehabilitacie
Student/$tudentka si posilni prenositelné kompetencie:



- timove rieSenie probléemov

« analyticko-synteticka kompetencia

« prezentacné kompetencie

« kompetencie vyuzitia virtualnej a robotickej rehabilitacie vo vybranych klinickych odboroch

Stru¢na osnova predmetu

Strucna osnova predmetu:

« Definicia pojmu, tvorby, vyhod a nevyhod virtualnej reality.

« Vyuzitie virtualnej reality v rehabilitacii.

« Zariadenia na reprodukciu virtualnej rehabilitacie, pristroje vyuzivajuce virtualnu realitu.
« Rozdelenie rehabilitacnych metod virtualnej rehabilitacie.

+ Vyznam metod vyuzivajucich silovu spatnu vazbu, metody bez silovej spatnej vazby u vybranych
ochoreni.

« Pristroje umoznhujuce roboticku vertikalizaciu a mobilizaciu pacienta.

- Nadvaznost robotickej rehabilitacie terapie hornej/dolnej koncatiny.

- Roboticke pristroje zvySujuce proprioceptivnu stimulaciu.

« Robotika eskalujuca interaktivnu spatnovazbovu terapiu hornych a dolnych koncatin.

- Efekt a participacia virtualnej a robotickej rehabilitacie v nacviku kognitivnych funkcii.

« Nove trendy a vyuzitie virtualnych a medicinsko-technickych zariadeni v rehabilitacii.

« Indikacie a kontraindikacie virtualnej a roboticky asistovanejlokomoc¢nej terapie.

« Indikacie a kontraindikacie funkénej asistovanej terapie hornych koncatin.
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