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Podmienky na absolvovanie predmetu

Podmienky na absolvovanie predmetu:
Priebežné hodnotenie: účasť na prednáškach a cvičeniach najmenej 75% 

V prípade individuálneho študijného plánu je podmienkou pristúpenia k písomnej skúške nutná minimálne 
50% účasť na prednáškach a cvičeniach a vypracovanie zadaní na zvolené témy, a to podľa zadania 
vyučujúceho a odovzdať vypracované zadania do vopred stanoveného termínu.

Záverečné hodnotenie

Záverečné hodnotenie: test/ústna skúška 
Hodnotenie požadovaných vedomostí: A: 100 - 92%; B: 91 - 83%; C: 82 - 74%; D: 73 - 65%; E: 64 - 56% ; FX: 
55 - 0%

Výsledky vzdelávania

Výsledky vzdelávania: 
Absolvovaním predmetu študent/študentka získa vedomosti:
Študent/študentka získa teoretické poznatky o najmodernejších poznatkoch medicínsko-technických 
zariadení využívaných v oblasti rehabilitácie v jednotlivých klinických odboroch. Rozumie teoretickým 
základom a východiskám virtuálnej a robotickej rehabilitácie pri jednotlivých diagnózach podľa stavu a 
charakteru ochorenia v jednotlivých vekových obdobiach.
Študent/študentka získa a rozvinie nasledovné schopnosti:
• aplikovať nadobudnuté teoretické vedomosti z oblasti virtuálnej a robotickej rehabilitácie v odbore 
Fyzioterapia 
• využívať informácie z oblasti virtuálnej a robotickej rehabilitácie
• samostatnej tvorivej práce
Študent/študentka získa a rozvinie prenositeľné zručnosti:
• zručnosť aplikovať princípy virtuálnej a robotickej rehabilitácie do realizačnej roviny
• orientácie v koncepcii virtuálnej a robotickej rehabilitácie v odbore Fyzioterapia
• zhodnotiť, korigovať a aktuálne modifikovať vybraný postup
• reflektovať na vzťah prepojenia odboru Fyzioterapie a využitia virtuálnej a robotickej rehabilitácie
Študent/študentka si posilní prenositeľné kompetencie:



• tímové riešenie problémov
• analyticko–syntetická kompetencia
• prezentačné kompetencie
• kompetencie využitia virtuálnej a robotickej rehabilitácie vo vybraných klinických odboroch

Stručná osnova predmetu

Stručná osnova predmetu: 
• Definícia pojmu, tvorby, výhod a nevýhod virtuálnej reality.
• Využitie virtuálnej reality v rehabilitácii.
• Zariadenia na reprodukciu virtuálnej rehabilitácie, prístroje využívajúce virtuálnu realitu.
• Rozdelenie rehabilitačných metód virtuálnej rehabilitácie.
• Význam metód využívajúcich silovú spätnú väzbu, metódy bez silovej spätnej väzby u vybraných 
ochorení.
• Prístroje umožňujúce robotickú vertikalizáciu a mobilizáciu pacienta.
• Nadväznosť robotickej rehabilitácie terapie hornej/dolnej končatiny.
• Robotické prístroje zvyšujúce proprioceptívnu stimuláciu.
• Robotika eskalujúca interaktívnu spätnoväzbovú terapiu horných a dolných končatín.
• Efekt a participácia virtuálnej a robotickej rehabilitácie v nácviku kognitívnych funkcií.
• Nové trendy a využitie virtuálnych a medicínsko-technických zariadení v rehabilitácii.
• Indikácie a kontraindikácie virtuálnej a roboticky asistovanej lokomočnej terapie.
• Indikácie a kontraindikácie funkčnej asistovanej terapie horných končatín.
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